MIS: sazetak formula

Trigonometrijske funkcije (primjena na pravokutni trokut)

) nasuprotna kateta prilezeca kateta nasuprotna kateta
sin(kuta) = - ; cos(kuta) = _ ; tg(kuta) = ——
hipotenuza hipotenuza prilezeca kateta
Vektori
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Sila opruge Sila gusenja Sila trenja Rezultantna sila
F=—ki F=—bd Fop = —uF, o F= Z B
Simuliranje translacijskog gibanja pomocu Vensima
. _F v _ . s _ 30 =[]
a=— —=a —=v
m a a 3(0) =[]
Analiza gibanja pomocu Excela (analogno vrijedi za sve komponente)
0) Diskretizacija vremena (At dovoljno mali)
ti =i-At ; At = ti+1 - ti ; i= 0,1,2,
1A) Poznati: x; = x(t;)
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1B) Poznati: a; = a(t;), vy = v(0), xo = x(0)
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Vigp=a; At +v; si+1=§-ai-At2+vi-At+si

Serijski RLC strujni krug
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Linearna regresija (y=ax+b)
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